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Model «Aviator»
Moaenb «ABiaTop»

DEU Modell «Flieger». FRA Modéle «Aviateur».
POL Model «Awiator». SPA Modelo «Aviador».

ITA Modello «Aviatore». RUS Moaenbs « ABMaTop».
JAP FE1T L. KOR BIZAL CHI « k1T H» EH.

Assembly instructions
IHCTPYKLIA 31 CKNAAaHHA

DEU Aufbauanleitung. FRA Notice d'assemblage.
POL Instrukcja montazu. SPA Instrucciones de montaje.
ITA Istruzioni di montaggio. RUS MHcTpyKumAa no cbopke.

JAP $A M I TEHAAE. KOR = 8] AHA.
CHI 3% B i BE .
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Assembly instructions:

Remove model parts from the hanger
board as illustrated below. Careful
not to break parts. If a part does not
remove easily, carefully cut it out
with a knife. This model is intended
for self-assembly without glue. If you
have difficulty installing the axles, try
waxing them with a regular candle.
All moving parts can also be waxed
during assembly to reduce friction
when operating the model.

RUS

WHcTpyrumA no chopke:
BbIHMMaHTE M3 AOCKH
0B03HaueHHbIE HA CXemMe AeTanu.
CrapadTeck WX HE CNOomMaTe. ECnm
OEeTank He U3IBNEKAETCA, HaJpewbTe
nepemeivHM HoMOM. KOHCTpYHUKWA
cobupaetca bes knen. Ecnm
BOZHWHAKM TPYLAHOCTH C YCTAHOBHOH
OepeBAHHON OCH, Nepes YCTaHOBHOH
noTpure getanu 0b obsMHYyO
ceevy. [1nA AYMWEro CHONBMEHWA
CMa3bIBARTE ABMMYLUMECA AETANK
MexaHM3mMa 0bbIMHOK CBeYOi BO
BpemA cBopHu.

Mechanical models

UKR

|IHCTPYHLIA 3i CHNAQAHHA:

BUTArHITE 3 OWHKK NO3HA4EHI HA
cxemi aetani. Hamaranrecs ix He
3namaTt. AKWO AeTank HE BUWHMa-
ETBCA, HAACIMITE NEPEMMUYKKM HOMEM.
KoHcTpyHuia 36upaeTsca Bes knew.
Y pazi BMHUKHHEHHA TPYOHOLWIE 3
NPOTAryBaHHAM 3yBoOYMCTHM (Bici) B
oTBip, NOTPITL 3ybouncTHy 0D 38K-
4YalHY CBIYKY. TAKOM MOMHA 3MACTH-
TH CBIYHKOKD BCI OETANi MEXaHI3ZMY,
WO PYXaTkCA, Wob IMeHWnTH
TEPTA NpH 0BepTaHHI.

JAP

#H o I TRRAAE
FPRCHBEOTEVRDCEREL &
FESR—ERSALTILEEL,
R AN VREREEH S
BEhy8—TH>THsATENAL
PTWTY., FERE. EEAN
BEL<TEHAUTHTED LSRR
frEhTWEd, ELTF7VAIE
BE)Y, REOBENICIVES
B, AVJ2EF2ANCESTL
EzV, 2TOEBRIGHRAER
HYE, BSACE<SESICEEN
THIOVVIERYBNSHEA
YTEY.

DEU

Aufbauanleitung:

Bitte die in der Zeichnung angegebe-
nen Teile aus der Platte herausneh-
men. Versuchen Sie bitte diese nicht
zu brechen. Wenn sich ein Teil nicht
herausnehmen lasst, schneiden Sie
die Stege mit dem Messer leicht an.
Das Modell wird ohne Klebstoffe
zusammengebaut. Lasst sich eine
Achse nur schwer in eine Offnung
einflhren, reiben Sie diese mit einer
Kerze etwas ein. Fir besseres Glei-
ten schmieren Sie alle beweglichen
Teile mit einer Kerze.

KOR

Z8 A

SEO &M SR Fol5t{ B
A EHo{LCt ptef £ Z0|
HHZIX| e HE FEE EHE
A # & Mol &/A Hoi d =
gLich 2 JEE &ALl
ER0| 7Isste® dAH =l el
Ct. BheF Z=o| & WXz &= E2
YEFE SO HE £ 7R EHR. 2
EJESEHEMNE 7E A| HE#
EZ®m0| 7SS ® =8 A HM 2
EA(EE)SEE Ul FHAR.

FRA

Motice d'assemblage:

Faites sortir de la planche les piéces
comme indiquées sur le schéma.
Tachez de ne pas les casser. Si

la piece ne sort pas, incisez les
collages/fixations avec un couteau.
La construction est a assembler sans
colle. 5i il est difficile d’introduire
I'axe en bois dans 'orifice, frottez au
prealable I'axe ou les pieces contre
une bougie. Pour améliorer le glis-
sement, traitez les pieces de frotte-
ment mobiles du mécanisme avec
une bougie au cours d'assemblage.

CHI

F=ERA:

FHAESHREET  MRSHRER
To M TEBMETFF. MPHT
REEE , ®RAD DM aYEEE
R, ETrRTEERKNE,
NRAZEFHRHHHREEE  #H
BEEmNSEMEUER. AN Els
R BITEREE.

ENG Customer support UKR Cnyx#6a nigtpumen DEU Kundendienst FRA Service client POL Wsparcie klienta
SPA Servicio al cliente ITA Servizio di supporto RUS Cnyxba noaggepmum JAP B EHZE O KOR LXK |H cHI FEFEH#
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customerservice@ugearsmodels.com

POL

Instrukcja montazu:

Delikatnie wyciggaj z deseczki wska-
zane w schemacie detale, starajac
sie nie potamac elementow. Jesli
detal nie poddaje sie, podetnij wig-
zadta nozem. Konstrukcje sktada sie
bez kleju. Jesli napotkasz trudnosci z
instalacjg drewnianej osi w otworze,
potrzyj na poczgtku os lub detale

o woskowg swiece. Dla lepszego
poslizgu polecano smarowanie
ruchomych czesci mechanizmu
zwykla swiecg podczas montazu.

SPA

Instrucciones de montaje:

Saque de la tabla las piezas marca-
das en el esquema. Trate de no rom-
perlas. 5i una pieza no se saca, haga
una incision. La construccion va sin
pegamento. Si tiene dificultades con
la instalacion del eje de madera en
un agujero, frote primero el eje o las
piezas contra una vela. Para un me-
jor deslizamiento, lubrique durante
el montaje las piezas moviles del
mecanismo con una vela comun.

-

ITA

Istruzioni di montaggio:

Estrarre dal telaio i particolari indi-
cati nello schema. Fare attenzione a
non romperli. 5e un particolare non
si stacca, tagliare delicatamente gli
elementi di collegamento con un
coltello. U'assieme viene realizzato
senza colla. In caso di difficolta
nell'inserimento di un perno in
legno, & necessario sfregare il perno
o il particolare con un po’ di cera.
Per uno scorrimento migliore ince-
rare le parti mobili del meccanismo
durante I'assemblaggio.

ENG Warning! UKR Yeara! DEU Achtung! FRA Attention! POL Uwaga! SPA Precaucion!
ITA Attenzione! RUS BHumanue! JAP X E | KOR F 2|l CHI & |

ENG Do not use a lighted candle! UKR He nignaniosati! DEU Nicht anziinden!

FRA Ne pas briler! POL Nie podpalac! SPA iNo encender! ITA Non dare fuoco!
RUS He nogurate! JAP KO D2WEODYV I OERAEH IEH S EZT L,
KOR E0| B2 X8 O|&5X| DtMI2! cHI =R |, D FIE IR !

ENG Caution! Axles have sharp points! UKR O6epexHo! locTpi gerani!
DEU Vorsicht! Spitze Teile! FRA Attention: certaines piéces sont pointues!
POL Ostroznie! Ostre czesci! SPA jAtencion! Piezas afiladas!

ITA Attenzione! Particolari appuntiti! RUS OctoposHo! OcTpeie getanu!
NPT OAN BB OHE VBT ICTEFESLEZTL,

KOR S| W FTt R 20 F=o|stM| 2! EE! cHI S EHIHPH !
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ENG Symbols. UKR YmoeHi no3HauenHA. DEU Legende. FRA Légende. POL Oznaczenia umowne. SPA Leyenda.
ITA Legenda. RUS YcnoeHble o6o3Hauenua. JAP i85 KOR 7|=. cHI B#rE L.

ENG Wax the part with a regular candle (rub with a candle). UKR 3macTiTe getant 38M4alHOI0 CBIYKO (NOTpiTe 06 CBi4KY).

DEU Reiben Sie das Teil mit einer einfachen Kerze etwas ein. FRA Lubrifiez la piece avec une bougie ordinaire (frottez contre la

bougie). POL Przesmaruj zwykiag swieca. SPA Engrase la pieza con una vela comdn (frote con una vela). ITA Incerare il componente
(Sfregare con la cera). RUS CmabTe getans obbldHOM cBeYkoid (notpuTe o ceeury). JAP JRRE o CEER L LTODY

PEZI>TLKEZV,: KOR EAIE R0 8= flol =& Eol FAHL. cHI A E S AR

ENG Break off or cut out. UKR Bignamaite abo sigpixre. DEU Abbrechen oder Abschneiden. FRA Coupez ou cassez.
POL Odtam lub odetnij. SPA Rompa o corte. ITA Staccare o tagliare. RUS Otnomaiite uan otpexste. JAP §1 2 T E&E L,
KOR &2t F M2, cHI FIH.

ENG Pay attention. Check for correct orientation or positioning. UKR 3sepHiTs yeary. MepesipTe po3TallyBaHHA enemeHTa.
DEU Bitte Beachten. Priifen Sie die Einbaulage des Elementes. FRA Faites attention. Vérifiez la disposition de I'élément.

POL Zwrdc uwage. Sprawdz lokalizacje elementu. SPA Atencion. Compruebe la situacion del elemento. ITA Prestare attenzione.
Controllare la posizione del componente. RUS O6patuTe BHMmaHue. MNpoeepbTe pacnonomeHune snemenTa. JAP 6] B UMy

BECEFELTHAUTTRE V. KOR B £ fHxlo] FolsiM =86 FHKL. cHINEE | BESMHFERFAVE.

ENG Check the mechanism for smooth and correct movement. Operate the mechanism to seat the parts in their positions.
UKR MepeBipTe mexaHiam Ha NAaBHICTb | TOYHICTL xoay. Pospobite mexadism. DEU Priifen sie den Mechanismus beziiglich

der Laufruhe und der Genauigkeit des Ganges. Arbeiten Sie den Mechanismus aus. FRA Vérifiez si le mécanisme fonctionne
en douceur et avec précision. Faites fonctionner le mécanisme jusqu’a son fonctionnement normal. POL Sprawdz ptynnosc
I doktadnosé ruchu mechanizmu. Dopracuj mechanizm. SPA Verifique la suavidad y precision del mecanismo. Desarrolle el

mecanismo. ITA Controllare la scorrevolezza e la precisione del movimento. Far funzionare il meccanismo. RUS MNpoeepbTte
MEXaHW3M Ha NNABHOCTB M TOMHOCTL Xoaa. Paspaboraiite mexanuam. JAP BB GBS A ICEI< A ZWBEL B S1EE%E
TTHFET. KOR TS FEo| e A s WEE SAUE S2SHL. cHI R EYMYETFREMNSEE. Eislil.

ENG Perform the same steps in mirror image. UKR 3aiHCHUTH aHanorivHe CHNAaaHHA ¥ A3epKanbHomy BiaobpameHHi.
DEU Den analogen Zusammenbau in der Spiegelreflexion zu machen. FRA Procédez a I'assemblage dans le sens opposé
(inverse). POL Dokonaj analogiczny montaz w odbiciu lustrzanym. SPA Haga un ensamblaje similar en imagen especular.
ITA Realizzare lo stesso assemblaggio nell'immagine speculare. RUS Npowx3eectM aHanoru4Hyo cGopry B 3epHanbHOM

otpamennu. JAP BIL SMmENHFERDLDICANTTHEREL TS EE V., KORSEE FEE UEO| EEH 2=
el FHK. cHl ERENHRTHERN SR

ENG Sand to remove burrs. UKR Buaanite 3agupkun. DEU Grate entfernen. FRA Eliminez les bavures. POL Usuni zadziory.
SPA Quite las rebabas. ITA Togliere le bave. RUS Yganute saycerusi. JAP /YU BLY) O H > KA—/{—. KOR HEl B2
CHE0{ FM|2. cHI BEER
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ENG 5Spare parts. UKR 3anacHi getani. DEU Ersatzteile. FRA Piéces de rechange.
POL Czesci zamienne. SPA Piezas de repuesto. ITA Pezzi di ricambio. RUS
3anacHble getanu. JAP FIEEE5. KOR 047 £ & 2LICt cHI & A #.

(1"'

ENG This is not a structural component; it is a tool for measurement and assembly. UKR Ue He geTtanb KOHCTPYKU;,
a OONOMIMHMUK IHCTPYMEHT ANA cknagaHHA abo eMmipoBaHHA BigcTaHeid. DEU Es ist kein Teil der Konstruktion,
sondern ein Hilfselement fir den Zusammenbau oder fiir das Messen der Abstdnde. FRA Cette piéce ne fait pas
partie de la construction mais constitue un outil annexe pour I'assemblage ou la mesure des distances. POL To nie
detal konstrukcji, a pomocnicze narzedzie dla montazu i wymiaru odlegtosci. SPA No es una pieza de la construccidn
sino un instrumento auxiliar para montar o para medir distancias. ITA Non & un componente del modello, ma un'attrez-
zatura aggiuntiva per il montaggio o il rilievo delle quote. RUS 310 He fgeTant KOHCTPYHLMM, 3 BCNOMOTaTeNbHbI i
MHCTPYMEHT AnA cBOpHM MAK MamepeHua paccToaHuil, JAP C DEimE TR ROERTEE <, AU TEY
R—hLEVRETHERTY. KORO| &2 ZE& {ift 80| ofLT ZRIE SHU FHE ¢f&t
TAULICH cHI ZFREERFIHEF, E—HIER TR BT R,

ENG Axle. UKR Bicb. DEU Achse. FRA Axe. POL O%. SPA Eje.
ITA Perno. RUS Ocb. JAP 72 A )L.. KOR 5. CHI .

P2 mm - 65 mm )‘
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( & ENG Adjustment of the counterweight mechanism.
After assembling the whole model, fix the helicopter on the bar and add coins of the maximum available diameter to the
«mechanism-holder» until the bar assumes a horizontal position. After this, fix the retainer.
UKR HanawTtyeaHHA mexaHiamy NpoTHBAru.
Micha cknapgaHHA BCiel Mogeni 3aKpinMTH BEPTONIT Ha WTaH3i | A0NABaTH B «MEXaHi3M-0B0MMY» MOHETH MaKCUMaNbHOTO
HAaABHOrD giameTpa 40 TUX Nip, NOKK WTaHra He NpPUIAME ropu3oHTanbHe NonoxeHHA. Micna uboro BCTaHOBMTKM GiKcaTop.
DEU Justieren des Ausgleichsgewichts.
Nachdem das ganze Modell zusammengebaut wurde, wird der Helicopter an der Querstrebe befestigt. Danach werden die
Miinzen als Gegengewicht in den dafiir vorgesehenen Schlitz gesteckt, bis die Strebe eine horizontale Position erreicht hat
. -—— und mit der Halterung befestigt.
¢ [EATNNY J "a'a — FRA Ajustement du mecanisme de contrepoids.

&' 1 P Aprés avoir assemblé le modéle, fixez I'hélicoptére sur la barre et ajoutez des piéces de monnaie d’un diamétre correspon-
dant jusqu’a ce que la barre prenne une position horizontale. Apreés cela, fixez le dispositif de retenue.
POL Ustawienie mechanizmu przeciwwagi.
Po zmontowaniu catego modelu przymocuj Smigtowiec do drazka i dodaj do «umechanizmu przeciwwagi» monety o maksymal-
nej dostepnej srednicy , az drazek uzyska pozycje pozioma. Nastepnie nalezy ustawic blokator.
SPA Ajuste del mecanismo de contrapeso.
Tras montar el modelo completo, fija el helicoptero en la barra y afiade monedas del maximo diametro posible en el «mecanismo
de sujecion», hasta que la barra tome posicion horizontal. Después, fija el enganche.
ITA Regolazione del meccanismo di contrappeso.
Dopo aver montato l'intero modello, sistema l'elicottero sulla barra e aggiungi i gettoni col diametro piu grande al «meccanismo
di sostegno» finche la barra assume una posizione orizzontale. Dopodiche sistema il gancio
RUS Hactpoiika mexaHuM3ma nNpoTUBOBeca.
Mocne cbopku BCe MOOENKM 3aKPENWTL BEPTONET Ha WTaHre W 4obaenATb B «MEXaHU3M-0DOHMY» MOHEThI MaKCMMAaNbHOro
MMEIOLLErDCA AMaMeTpa A0 TeX Nop, NOKA LUTaHra He NPUMET rOpU3oHTaNbHOe NonoxeHue. MNocne aToro ycraHoBUTE GdUKcaTop.
JAP FHHR O S &
MEAOTa;T—O0-—F—R42HNNET, 1BEO-F—2=2F/rAVYIC6-TREEE, AF1 - RS
RBEO—Z—ICRA>THADESICLET. O—CNo2ZKEUBICHELRT, IBL4FOO-F—F D&
EZRVERT T, N—ORAATEICFRHIZENET,
KOR BSF £ 8.
ME ZEE 2=t & 50 @2l86& 1861 gt Sof| 2l B0 sT&E oM 52| 2F% FHI =28
O] #s|= = gLCh =edo| 2 El™H E71E D™ ehct
CHI TR E AL E 4144
g%ﬁg%ﬁﬁ CHERNBEEERA L, ABERREXNERRMB«GHAE»P , ERFE2KRFUE, 25,
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ENG Configure the swashplate. 2 -
There are 4 tensioner rollers for adjustment. Roller No. 1 turn clockwise 6-7 turns, so that the skew machine bends towards the adjustable roller. UG E J'/—\‘u R )
Compensate roller No. 2 to the horizontal position. Rollers No. 3 and 4 repeat the manipulation, thereby achieving an absolutely flat surface of the bar. Mechanical models

UKR HanawTyeaHHA aBTOMaTa NepeKkocy.

Nna HanawTyBaHHA € 4 ponuMKa—HaTArysada. Ponuk Ne 1 KpyTuTK 3a roaMHHUKOBOK CTPINKoK 6-7 0bopoTis, Wwob asToMaT NepeKocy HarHyBCA B CTOPOHY PEryNb0BaHOoro poauKa.
Ponukom N2 2 KOMNeHCYBaTH A0 rOpU30oHTaNBLHOIO NONOMEHHA. Ponukamu Ne 3 i 4 nOBTOPUTH MaHINyNALiKD, THM CAMUM A0OMOTTHCA aDCONOTHO PIBHOI NOBEPXHI WTAaHIMK,

DEUV Ausrichtung des Flugmodells.

Es gibt insgesamt 4 Spannrdader zum Verstellen. Rad Nr. 1 im Uhrzeigersinn 6-7 mal drehen, sodass sich die Vorrichtung zur Seite neigt. Rad Nr. 2 gleicht die Schiefe wieder aus bis
zur horizontalen Position. Verfahre genauso mit Rad Nr. 3 und anschlieRend mit Rad Nr. 4. um eine parallele Ausrichtung zu erreichen.

FRA Configurez le plateau cyclique.

Il y a 4 rouleaux tendeurs pour le réglage. Tournez le rouleau n”1 dans le sens des aiguilles d'une montre de 6-7 tours, de sorte que la machine s'incline vers ce rouleau. Ensuite
compenser a I'aide du rouleau n® 2 pour une position horizontale. Répéter l'opération avec les rouleaux n * 3 et 4 pour obtenir ainsi une surface absolument plate de la barre.
POL Konfiguracja tarczy sterujace;j.

Do ustawienia tarczy stuig 4 rolki-napinacze. Nalezy wykonac 6-7 obrotow rolki nr 1 zgodnie z ruchem wskazowek zegara, aby mechanizm pochylit sie w kierunku obracanej rolki.
Za pomoca rolki nr 2 przywroc pozycje pozioma. Rolkami nr 3 i 4 powtodrz te same czynnosci, uzyskujac w ten sposob absolutnie rowna powierzchnie drazka.

SPA Configura el plato de giro.

Hay 4 rodillos tensores de ajuste. Rodillo n21. Gira en el sentido de las agujas del reloj 6-7 giros, para que la maquina inclinada se alinee con el rodillo ajustable. Compensar el
rodillo n? 2 en posicion horizontal. Repite la manipulacion con los rodillos 3 y 4, consiguiendo por lo tanto una superficie totalmente plana de la barra.

ITA Configurare il piatto girevole.

Sono disponibili 4 rulli tenditori per la regolazione. Il rullo n. 1 ruota in senso orario 6-7 giri, in modo che la macchina obliqua si pieghi verso il rullo regolabile. Compensare il
rullo n. 2 in posizione orizzontale. | rulli n. 3 e 4 ripetono la manipolazione, ottenendo cosi una superficie assolutamente piatta della barra.

RUS HacTtpowkKa asTomara nepekoca.

Nna HacTpoKkn umeeTcA 4 ponuKa—HaTAKMTENA. PonuK N2 1 KpyTUTb NO 4acoBOM cTpenke 6-7 obopoToBs, 4Tob aBTOMAaT NepeKkoca HarHyACcA B CTOPOHY PErynupyemoro poauka.
Ponukom N2 2 KOMNeHCHMpPOoBaTL A0 FOPU30HTaNbHOTrO NonoeHuA. Ponukamu N2 3 M 4 NOBTOPMTE MaHHMNYNALMIO, TEM CamMbiM 00DBUTLCA aBCONOTHO POBHOM NOBEPXHOCTH LUTAHTH,
JAP FH4k ¢ 38 Hf

MEROTaAFT—0-7—R40HYET, 1FEO—-7—ZKerEY) C6-TREEE, AF1 -V A AUEEO0—F—ICat > THIFSEIICLET,
O—FNo2Z K FERNBICHELET, 3FBLAFOO—F—HFCOREEZBRVET LT, N—OREFZLICFHEICEYET,

KOR Z|T ZAIE S| £H.

4742| E2HE O|85t04 B ZAIEE ZE = gLt 1HH E8HE MAI LR 6-78 EciTH X7 EHFLR 7|20{ELICt. &8 28§ 0|&sto{ =B Y
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Mechanical models

ENG Attention!

1. Put the model on a flat surface
and make sure that it stands firmly,
does not slip.

2. Make sure that the distance from
the face to the bar with the model is
at least 50 cm, and nothing prevents
the free rotation of the model.

3. Pilot the model only in safety
glasses!

UKR Ygeara!:

1. BctaHoBiITH MOAeNb Ha PiBHY
NOBEPXHIO | NepeKoHanTecs, Wo
BOHA MILUHO CTOITb, HE KOB3aE.

2. NepeKoHaWTecA, WO BiACTaHb
Bia ocobu OO WTaHIM 3 MOAENNHD
CTAaHOBWUTb He meHwe 50 cm, | Hivoro
He 3aBaXKa€E BiNbHOMY 0DepTaHHIo
mogaeni.

3.MinoTyBaT MmoAaenb TiINbKK B
3aXMCHUX OKynApax!

DEU Das Modell in Bewegung brin-
gen.

1. Stelle das Modell auf einen ebenen
Untergrund, wo es sicher steht und
nicht wegrutschen kann.

2. Achte darauf, dass du einen
Abstand von min. 50 cm zum Modell
einhaltst, um die Bewegung des
Modells nicht zu behindern.

3. Bediene das Modell zur Sicherheit
mit einer Schutzbrille!

FRA Attention !

1. Mettez le modele sur une surface
plane et assurez-vous qu’il soit stable
pour qu’il ne puisse pas glisser ou
tomber.

2. Assurez-vous que la distance com-
prise entre votre visage et le modele
est d’au moins 50 cm, et que rien ne
puisse géner sa libre rotation.

3. Piloter le modele uniquement avec
des lunettes de sécurité!

POL Uwagal:

1. Potéz model na rownej powier-
zchni i upewnij sie, ze jest stabilny i
nie slizga sie.

2. Upewnij sie, ze odlegtosc od
osoby do drgzka z modelem jest nie
mniejsza niz 50 cm i nic nie stoi na
przeszkodzie swobodnemu obracaniu
sie modelu.

3. Steruj modelem tylko w okularach
ochronnych!

SPA jAtencion !

1. Coloca el modelo en una superficie
plana y estable, para segurar que se
mantiene firme y que no se desliza.
2. Asegurarse de gue la distancia de
la la cara de la barra con el modelo
es de al menos 50 cm, y nada impide
la rotacion libre del modelo.

3. jPilota tu modelo llevando gafas
de seguridad!

ITA Attenzione!

1. Metti il modello su una superficie
piana e assicurati che sia ben saldo,
non scivoli.

2. Assicurarsi che la distanza tra la
faccia e la barra con il modello sia di
almeno 50 cm e che nulla impedisca
la rotazione libera del modello.

3. Pilota il modello solo con occhiali
di sicurezza!

RUS BHumaHme!

1. YcTaHOBUTE moAeb Ha POBHYIO
NOBEPXHOCTb M ybeauTechb 4TO OHA
NPOYHO CTOMT, HE CKONb3MT.

2. YbepuTbCA, YTO paccToAHUe

OT NKMUa A0 WTaHrKM ¢ Mmoaensto
cocTaBnaeT He meHee 50 cm, U
HU4Yero He mewaeTt cesobogHoMy
BpalLeHWI0 mogenu.

3. MNrnoTupoeaTe MoaeNb TONBKO
B 3aLWMTHbIX o4yKax!
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S

EI\!G Starting the eng!ne. y | | LICEARS
Bring the «ECK» (Engine Control Knob) to position 1, till you hear the click sound- the «ECK» stopper.

Rotate the engine valve No. 2 counterclockwise 25 half-turns (180 degrees).
UKR 3agegeHHA oBUryHa.

Npueectn «PY» (Pyyka YnpasniHHAa [BMryHa) B NONOMEHHA 1, A0 XapaKTepHOro KnauaHHA - ctonop «PYO». Obeptati BEHTUAL ABUIYHa
Ne 2 npoTK roaMHHMKOBOI CTPiNKK 25 HanisobeprTis (180 rpaaycis).

DEU Starte den Motor.

Stelle den « MKK» (Motor-Kontroll-Knopf) auf Position 1, bis es klickt. Drehe im Anschluss daran das Ventil Nr. 2 insgesamt 25 halbe Drehungen
(je 180 Grad) im Uhrzeigersinn.

FRA Démarrage du moteur.

Tirez la «PCM» (Poignée de Contréle du Moteur) en position 1, jusqu’a ce que vous entendiez un clic. Tournez la soupape du moteur n® 2
de 25 tours dans le sens contraire des aiguilles d'une montre (180 degreés).

POL Uruchomienie silnika.

Przesun «PSS» (pokretto sterowania silnikiem) do pozycji 1, az do charakterystycznego klikniecia — stoper «PSS». Wykonaj zaworem silnika
o < nr 2 25 potobrotow przeciwnie do ruchu wskazowek zegara (180 stopni).

SPA Arrancando motores.

Lleva el «PM» (La Palanca de Control del motor) a la posicién 1, hasta que escuches el click del freno de la misma. Gira la valvula 2 del motor en direccion contraria a las agujas del reloj 25 medios giros

(180 grados).

ITA Avvio del motore.

Porta la «<ECK» (manopola di controllo del motore) in posizione 1, fino a sentire il suono del cli. Ruotare la valvola del motore No. 2 in senso antiorario di 25 mezzi giri (180 gradi).

RUS 3asopaka opuratens.

Mpusectu «PYO» (Pyuka Ynpasnenus [puratenn) 8 nonoxeHune 1, 4o xapakrepHoro wendka — (ctonop «PY»). Bpawarte BeHTUAbL agBuratena Ne 2 npoTus 4acoBoM cTpenkun 25 nonyobopotos (180 rpaaycos).
WP Z 2 DMRE
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Mechanical models

ENG Launching the model.

On the «ECK» pull up the trigger with the inscription «Pull Up» and slowly, smoothly move the «ECK» to position 2, thereby regulating
the rotation speed of the engine.

UKR 3anyck mogeni.

Ha «PY[» noTArHyTHM Bropy CNyckoBMidi MmexaHism 3 nignucom «Pull Up» i NOBINbHMM, NAaBHUM PyXom NpUBoaMTH «PY» B NONOMKEHHA 2,
PEeryno4mn TMM cammum obopoTn ABUryHa

DEU Starte das Modell.

Ziehe den Ausloser mit der Aufschrift «Pull Up» am «MKK» nach oben. Langsam und gleichmalig bis auf Position 2 und reguliere so die
Motordrehzahl.

FRA Lancement du modele.

Sur la «PCM», tirez sur la gachette avec I'inscription « Pull Up « et déplacez doucement la «PCM» en position 2, en réglant ainsi la
vitesse de rotation du moteur.

POL Uruchomienie modelu.

Na «PSS» pociggnij do gory spust z napisem «Pull Up» i powolnym, ptynnym ruchem ustaw «PSS» w pozycji nr 2, regulujgc w taki
sposob predkosc obrotow silnika.

SPA Despegando el modelo.

Con la «PM», levanta el gatillo con la inscripcion «Pull Up» y lenta y suavemente mueve la «PM» a la posicion 2, regulando la velocidad de giro del motor.

ITA Avvio del modello.

Sulla «ECK» sollevare il grilletto con la scritta «Pull Up» e spostare lentamente, con cura, «ECK» sulla posizione 2, regolando in tal modo la velocita di rotazione del motore.

RUS 3anyck mogenu.

Ha «PY[l» nOTAHYTE BBEPX CNYCKOBOW MeXaHu3m ¢ Hagnuceko «Pull Up» n meaneHHbIM, NNaBHLIM ABMMEHMEM NPUBOAUTE «PY» B NONOKEHME 2 , perynnpya Tem cambim 060pOThl BpaleHuAa ABMraTens.
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ENG «RPM Module». The maximum speed limit of the engine is limited in the form of an sheave. With the knob on the «0» mark, the
engine speed is reduced to the minimum speed, and when the handle is at the «150» mark, the engine speed is reduced to the maximum
engine speed. By adjusting the «RPM Module» handle, you can achieve the ideal engine speed for each of the proposed aircraft models.
UKR «RPM Module». ObmerKeHHA MmakcumanbHOoi WBWAKOCTI 0bepTie ABMryHa BUKOHAHO y GOpMi eKcueHTPUKA. Mpr NONOHKEHHI PYYKK

Ha no3Hayui «0» obepT ABUryHa 3BOAATLCA A0 MIHIMANbLHOI WBWAKOCTI 0DOPOTIB, a NPU NONOMKEHHI PYYKM Ha No3Ha4ui «150» obepTtH
ABUIYHA 3BOAATHCA A0 MAaKCMMaNbHOI WBMAKOCTI 0bepTie ABuryHa. Peryniooun pykoaTthy «RPM Module» moxHa aocartv igeansHoi
WBKAKOCTI 0BepTiB ABMIyHA ANA KOMHOI i3 3anponoHOBaHWX MOAENEeN NiTaNbHMX anaparis.

DEU Das «RPM Modul». Die maximale Geschwindigkeit wird mittels eines Reglers begrenzt. Stellt man den Kopf auf «0», so dreht der
Motor auf minimaler Leistung. Stellt man den Knopf hingegen auf «150», so dreht die Maschine mit voller Leistung. Verstelle den Regler,
um die gewiinschte Geschwindikeit einzustellen.

FRA Module RPM. La vitesse maximale du moteur est limitée sous la forme d’une poulie. Si I'aiguille est sur le «O», cela indique que |a
vitesse du moteur est au minimum, et si elle indique «150», cela indique que la vitesse du moteur est au maximum. C’est en ajustant le
module RPM que vous pourrez atteindre la vitesse idéale suivant I'appareil installé sur votre modele.

POL «RPM Module». Ograniczenie maksymalnej predkosci obrotow silnika zostato wykonane w postaci mimosrodu. Przy ustawieniu pokretfa
w pozycji «0» predkosc obrotow silnika jest minimalna, a przy ustawieniu pokretta w pozycji «150» predkosc obrotow silnika jest maksymal-
na. Obracajac pokrettem «RPM Module», mozesz osiggnac idealng predkosc obrotow silnika dla kazdego z proponowanych modeli.

SPA «Modulo RPM». El limite maximo de velocidad del motor se limita en la forma de una roldana. Con la palanca en la posicion «0», la velocidad del motor se reduce al minimo, mientras que en la posicion
«150», se ajusta la velocidad del motor al maximo. Ajustando el médulo RPM, puedes conseguir la velocidad ideal del motor segin cada modelo de aviacion.

ITA «Modulo RPM». Il limite di velocita massima del motore e limitato sotto forma di una puleggia. Con la manopola sul segno «0», il regime del motore viene ridotto alla velocita minima e quando la man-
iglia si trova sul contrassegno «150», il regime del motore viene ridotto al regime massimo del motore. Regolando la manopola «RPM Module», & possibile ottenere il regime motore ideale per ciascuno dei
modelli di aeromodelli proposti.

RUS «RPM Module». OrpaHW4yeHMe MaKCMMaNbHOW CKOPOCTH 0DOPOTOB ABMraTeNa BbiNOAHEHO B GOpMe IKCUEHTPUKA. Mpu NONOKEHUM py4KM Ha meTke «0» 0BbopoTel ABUraTens CBOAATCA K MUMHMMaNbHOW
CKOPOCTU 0DOPOTOB, a NPU NOAOKEHMK PYHKM Ha MeTKe «150» 0bopoThl ABUraTeNs CBOAATCA K MaKCMManbLHOM CKOPOCTH obopoTos asuratens. Peryaupys pykoate «RPM Module» mMoMHO AOCTHYL MAganbHOM
CKOpOCTK 0BOPOTOB ABMraTens ANA KaMAOW U3 npeanaraemMmblX MoAenel NnetTaTeNbHbIX annapaTos.

JAPRPMOEZ21—)L. IV 0BEEEREEEOETHRENTVET, N\ RILZODOI—JICEFEI D OAE—REHRPMAE—RIZENYET, TVWT/\ RILZ«1500 DN —7
CETEI 2V OAE—REERAOAE—RIZZEYET, «RPMOEZ 1—)brD/\> RILZBRETIHETNTNOMEZERETILOZ L ICEBENE I P AE—REENTD LN TEET,
KOR RPM 2 & QITIS| 2|C £ A[Eh2 Ta|o| HElZ MEHELICE X|F O] «On EA|M| I QT K27} 2|A& ST 2 Z A5t X[E0]| «150»E AN RISH QIE S7t 2|C AEl S =7} F|ch
«RPM 2=» tES ZHsH Z4 37| 22| O|4 X2 AT S & HEE = UsLlch
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Mechanical models

ENG Steering wheel control.

After starting the engine, hold the control gear in neutral by the steering wheel. The steering wheel makes it possible

to control the aircraft and set it at the desired flight path.

UKR YnpaeniHHA WTYpBANOM.

[Micna 3anycky ABUIyHa, WTYPBaNOM YNPaBAiHHA YTPMMYBATH NiTaNbHUKA anapaT B HEUTPansHOMY nonoxeHHi. LWrypsean
OAE MOMNWBICTb YNPaBAATH NiTaNbHUM anapaTom i 3a4asaTtv Homy NoTPibHY TpaeKTopito NOALOTY.

DEU Bedienung des Steuerkniippels.

Nachdem der Motor gestartet wurde, halte das Flugmodell in neutraler Position. Mit dem Steuerkniippel wird das Flugmodell
in die gewiinschte Richtung mandvriert.

FRA Manche directionnel.

Apres le démarrage du moteur, maintenez le manche au point mort avant de le bouger . Le manche permet de controler
trajectoire de vol souhaitée.

POL Sterowanie kierownica.

Po uruchomieniu silnika za pomoca kierownicy utrzymuj urzadzenie w pozycji neutralnej. Kierownica umozliwia sterow-
anie aparatem latajgcym i ustawienie poiadanej trajektorii lotu.

SPA Volante de conduccion. Tras arrancar el modelo, mantén el motor en posicion neutral con el volante de conduccion.
El volante de conduccion hace posible controlar el modelo y fijarlo en la ruta de vuelo deseada.

ITA Controllo del volante. Dopo aver avviato il motore, tenere il cambio in folle dal volante. Il volante consente di controllare
I'aeromobile e impostarlo sulla traiettoria di volo desiderata.

RUS YnpaeneHue wrtypeanom.

[ocne 3anycKa gsuratens, WTYPBaNoM ynpasaeHWa yaepneaTe NeTaTteNbHbli annapaT B HENTPaNbHOM NOAOKEHWM.
LLTypBan gaet BO3MOMHOCTb yNPaBAATb NeTaTe/lbHbIM annapaTtom M 3343aBaTb eMY HYMKHYI0 TPAaeKTOPUIO NoneTa.
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ENG Thanks for following along on this journey with us. UKR [lakyemo, wo 81 npordwnu uen wnax 3 Hamu. DEU Vielen Dank, dass Sie diesen Weg mit uns
gegangen sind. FRA Merci denous avoir accompagnes tout au long de ces étapes. POL Dziekujemy, Ze razem z nami pokonates te droge! SPA Gracias por haber
recorrido el camino con nosotros. ITA Grazie per aver fatto uesto percorso con noi. RUS Cnacubo, 4To Bbl NPOLWAK 3TOT NYTk C Hamu. JAP UGEARSZ CHA W 7=

FEHYHFESITEWET . KORUGEARS 2 B7HIEH FMHAM ZAIE LICH cHi RS 58BN ERERTE.
ugearsmodels.com

ENG Customer support UKR Cayxba niarprmrkn DEU Kundendienst
FRA Service client POL Wsparcie klienta SPA Servicio al cliente
ITA Servizio di supporto RUS Chyxba nogaepku

AP BEEZO KOR DX cHI BEFR X

customerservice@ugearsmodels.com





